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_ Resumo P ——

Este trabalho tem como objetivo desenvolver um sistema de estacionamento
inteligente baseado em automacao industrial, capaz de monitorar a ocupacao de
vagas e controlar o acesso de veiculos de forma eficiente. A metodologia adotada
consistiu na implementacao de um prototipo utilizando microcontrolador, sensores
infravermelhos para deteccio de ocupacao das vagas, sensor ultrassonico para
identificacdo da aproximaciao de veiculos, atuadores para controle de barreiras e
um display para exibicao de informacoes em tempo real. Além disso, foram
realizados testes praticos para validacio do funcionamento do sistema em
diferentes condicoes operacionais.

O projeto atingiu os objetivos propostos ao desenvolver um sistema de
estacionamento inteligente capaz de automatizar a identificacao de vagas e o
controle de acesso de veiculos. Os testes comprovaram a eficiéncia da
solucao, destacando sua viabilidade técnica e economica. Além de otimizar a
gestao de estacionamentos, o sistema reduz o tempo de procura por vagas e
contribui para a modernizacao da mobilidade urbana por meio de
tecnologias acessiveis e de baixo custo.

Introducao

O projeto desenvolveu um sistema de estacionamento inteligente utilizando
Arduino, sensores e servomotor para automatizar o controle de vagas e o acesso de
veiculos. Os testes demonstraram eficiéncia na deteccao de vagas ocupadas e livres,
aléem do funcionamento adequado da cancela automatica e da exibicao em tempo
real das vagas disponiveis. A solucao contribui para reduzir o tempo de procura por
estacionamento, melhorar a organizacio do fluxo de veiculos e diminuir custos
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Desenvolver um sistema inteligente utilizando Arduino para automatizar a
identificacao de vagas disponiveis e o controle de acesso de veiculos por meio de
sensores e servomotor, proporcionando maior eficiéncia, praticidade e organizacao
no gerenciamento de estacionamentos. O sistema visa otimizar o fluxo de veiculos,
reduzir o tempo de procura por vagas, minimizar falhas humanas, fornecer
informacoes em tempo real aos usuarios e demonstrar a viabilidade da aplicacao de
tecnologias de baixo custo na automacio de estacionamentos, contribuindo também
para a modernizacao da mobilidade urbana e melhoria da experiéncia dos
condutores, além de promover solucoes sustentaveis e escalaveis para ambientes
urbanos.
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