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Resumo
O presente trabalho justifica-se pela crescente utilização da automação
industrial nos processos produtivos, tornando importante o
desenvolvimento de projetos que demonstrem, na prática, a aplicação
da robótica em linhas de produção. O objetivo desta pesquisa foi
desenvolver um braço robótico capaz de simular o funcionamento de
uma linha de produção automatizada, realizando movimentos
controlados para transporte e posicionamento de objetos. A
metodologia utilizada consistiu na pesquisa sobre automação industrial,
programação e eletrônica, seguida da montagem estrutural do braço
robótico, utilização de servomotores, joystick para controle dos
movimentos e testes de funcionamento do sistema. Durante o
desenvolvimento, foram realizadas simulações práticas para verificar a
precisão dos movimentos e a eficiência do equipamento na execução
das tarefas propostas. Os resultados obtidos demonstraram que o braço
robótico apresentou funcionamento satisfatório, conseguindo reproduzir
movimentos semelhantes aos utilizados em processos industriais
automatizados. Conclui-se que o projeto contribuiu para ampliar os
conhecimentos sobre robótica, programação e automação industrial,
além de evidenciar a importância dessas tecnologias para a
modernização das indústrias e otimização dos processos produtivos.

Introdução
A automação industrial vem se tornando cada vez mais importante nas
indústrias modernas, permitindo maior eficiência, precisão e segurança
nos processos produtivos. O desenvolvimento do braço robótico surgiu
da necessidade de compreender, na prática, como sistemas
automatizados podem auxiliar em tarefas repetitivas realizadas em
linhas de produção. O projeto foi desenvolvido no ambiente escolar,
utilizando componentes eletrônicos, servomotores e programação para
controlar os movimentos do equipamento. Além de contribuir para o
aprendizado técnico dos integrantes do grupo, o trabalho demonstra
como a robótica pode otimizar processos industriais e reduzir falhas
humanas.

Objetivo

Considerações Finais
Conclui-se que o projeto atingiu os objetivos propostos,
demonstrando de forma prática a aplicação da automação industrial
e da robótica em processos produtivos. O braço robótico conseguiu
realizar movimentos de maneira satisfatória, simulando atividades
presentes em linhas de produção automatizadas. Além disso, o
trabalho proporcionou maior aprendizado técnico nas áreas de
programação, eletrônica e mecânica, evidenciando a importância da
tecnologia e da inovação para o desenvolvimento industrial.
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Desenvolver um braço robótico capaz de simular uma linha de produção
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