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Consideracoes Finais

O presente trabalho justifica-se pela crescente utiIizagéo da automagéo Conclui-se que o projetg atingiu oS objetivos propostos,
industrial nos processos produtivos, tornando importante o demonstrando de forma pratica a aplicacao da automacao industrial
desenvolvimento de projetos que demonstrem, na pratica, a aplicagao e da robética em processos produtivos. O brago robético conseguiu
da robotica em linhas de producao. O objetivo desta pesquisa foi realizar movimentos de maneira satisfatdoria, simulando atividades
desenvolver um braco roboético capaz de simular o funcionamento de presentes em linhas de producdao automatizadas. Além disso, o
uma linha de produgcdao automatizada, realizando movimentos trabalho proporcionou maior aprendizado técnico nas areas de
controlados para transporte e posicionamento de objetos. A programacao, eletronica e mecanica, evidenciando a importancia da
metodologia utilizada consistiu na pequisa sobre automagéo industrial, tecnok)gia e da inovagég para o desenvolvimento industrial.

programacao e eletronica, seguida da montagem estrutural do braco
robotico, utilizacao de servomotores, joystick para controle dos
movimentos e testes de funcionamento do sistema. Durante o
desenvolvimento, foram realizadas simulacoes praticas para verificar a
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A automacao industrial vem se tornando cada vez mais importante nas
industrias modernas, permitindo maior eficiéncia, precisao e seguranca
nos processos produtivos. O desenvolvimento do braco robotico surgiu
da necessidade de compreender, na pratica, como sistemas
automatizados podem auxiliar em tarefas repetitivas realizadas em
linhas de producao. O projeto foi desenvolvido no ambiente escolar,
utilizando componentes eletronicos, servomotores e programacao para
controlar os movimentos do equipamento. Além de contribuir para o
aprendizado tecnico dos integrantes do grupo, o trabalho demonstra
como a robotica pode otimizar processos industriais e reduzir falhas
humanas.

Desenvolver um braco robotico capaz de simular uma linha de producao
automatizada, demonstrando a aplicacao da roboética e da automacao
industrial na movimentacao e posicionamento de objetos com precisao,
eficiéncia e controle.
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