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Desenvolver um sistema automatizado de envazamento de garrafas , simulando
processos industriais de produção de bebidas, de maneira eficiente, precisa e
rápida.

O projeto consiste no desenvolvimento de um sistema automatizado para o envase de
garrafas, reproduzindo de forma prática as etapas de uma linha de produção
industrial de bebidas. O sistema utiliza uma base giratória com quatro posições, onde
as garrafas passam por três estações: transporte, envasamento e remoção. A
integração de componentes mecânicos e eletrônicos garante precisão, eficiência e
redução da intervenção humana no processo.

Além de simular de forma prática o processo industrial, o sistema oferece benefícios
importantes, como aumento da produtividade, padronização do volume de envase,
maior segurança operacional e redução de erros humanos.

Neste projeto, aplicamos e consolidamos os conhecimentos adquiridos ao longo do
curso, explorando conceitos de automação industrial, integração de sistemas
eletromecânicos e controle lógico programável.

O sistema desenvolvido demonstrou ser eficiente, preciso e confiável, realizando o
envasamento com baixa margem de erro e reduzida necessidade de supervisão
humana.

O protótipo confirma a viabilidade da aplicação de sistemas automatizados em
processos de produção, destacando-se como alternativa acessível e eficaz para
linhas de fabricação de bebidas.
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Sistema de envasamento automatizado

O sistema foi desenvolvido utilizando um CLP CPWS13/8DI8DO2AI2AO-OEM,
sensores ópticos,  motores de vidro elétrico, motor de passo e uma bomba de
combustível 12V adaptada para realizar a dosagem do líquido. Após a seleção dos
materiais, foram montadas as esteiras transportadoras, a base giratória e os
suportes para sensores. A bomba foi conectada ao reservatório, permitindo o
bombeamento do líquido diretamente para a garrafa.

A programação do CLP organizou o processo em etapas sequenciais, incluindo o
transporte da garrafa, posicionamento preciso na base giratória, acionamento da
bomba para dosagem, remoção automática da garrafa e sinalização sonora ao final
do ciclo.

Na fase de montagem mecânica, as duas esteiras transportadoras foram construídas
em estrutura de MDF com roletes, garantindo deslocamento contínuo das garrafas.
A base giratória, dotada de quatro posições de trabalho, foi acoplada a um motor de
passo. Os sensores ópticos foram instalados em pontos estratégicos: entrada da
primeira esteira, estação de envase e saída do sistema, assegurando a detecção
precisa das garrafas durante todo o processo.

Figura 1 - Diagrama do sistema de envasamento 


