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Introdução
O projeto baseia-se em:
• Um robô de carga;
• Guiado por linha 

magnética;
• Programado em 

Arduino;
• Contém garfos para 

coleta dos paletes;



Softwares utilizados



Objetivo geral

• Desenvolver o Robô de Carga AGV que fornece o
custo-benefício na automatização de estoques e
armazéns.



Cronograma



Diagrama de Gantt

Legenda:

VERDE - Concluído no prazo;

VERMELHO - Concluído com atraso;

AZUL – Em andamento dentro do prazo



Materiais

Engrenagem Z17 AGL Cremalheira AGL Fuso 5/16”

Componentes mecânicos



Materiais

Porca 5/16” Placas MDFFilamento PLA HT

Componentes mecânicos



Materiais

Cantoneira de ferro Mancal com rolamento Abraçadeira tipo U

Componentes mecânicos

Roda "boba"



Materiais

Fita magnéticaParafuso auto atarrachanteAcoplamento flexível

Componentes mecânicos



Materiais

Bateria recarregável 6V Servo motor MG995

Componentes elétricos

Capacitor eletrolítico



Materiais
Componentes elétricos

Sensor de efeito Hall 
49e

Sensor de fim-de-curso 
de haste longa



Materiais

JumpersArduino UNO R3

Componentes eletrônicos

Protoboard Bateria 9V



Corte das peças

Metodologia de montagem



Metodologia de montagem

Fixação das peças



Metodologia de montagem

Fixação das peças



Diagrama elétrico





Orçamento e mão de obra 



Manual de operação e 
manutenção

Operação:



Manual de operação e 
manutenção

Manutenção Preventiva:



Manual de operação e 
manutenção

Manutenção Corretiva:



Fluxograma de operação



Fluxograma de operação



Considerações finais
Mudanças em relação à versão 

final
• Manipulação de carga;
• Movimentação (suspensão);
• Motores.

Conclusão
• Êxito na entrega;
• Integração dos componentes 

curriculares.
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