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INTRODUGCAO

Funcionalidade que integra: mecanica,
eletronica, automacgao e programacgao para
realizar limpeza de forma autonoma.

Capaz de navegar por ambientes e desviar de
obstaculos com eficiéncia. Apresentamos o
Robo aspirador.




OBJETIVO GERAL

O objetivo do projeto é montar
um robo aspirador funcional
para aplicar e aprofundar os

conhecimentos adquiridos
durante o curso.

OBJETIVO ESPECIFICO

« Construir o protétipo do
robo aspirador.

- Aplicar os
conhecimentos técnicos
aprendidos.

» Testar o desempenho do
robo.

- Analisar limitacoes e
melhorias.



LINHA DO TEMPO DOS ROBO
ASPIRADORES

1990 2000 2010 2020



Diagrama de Gantt

Taxa de Semana325a

Tarefa/Funcgao Frequéncia concltisko Semanal11a18/02 Semana 218 a25/02 04/03

Semana404al11/03 Semana511a18/03

Definigao do tema 100% 2 Em progresso v 2 Em progresso v $Em progresso v $Em progresso ~

Objetivos do projeto 100% l30 feito X Nao feitc H Niao feito X Nao feito

Pesquisa de

Similaridades lao feito X Nao feitc * Nio feito K Nac

Desenvolvimento do
desenho técnico

Inicio da
Documentagao

Compra dos materiais
Inicio da programacao

Inicio do protoétipo 0 Semanal «




Tarefa/Funcao

Defini¢ao do tema

Objetivos do projeto
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Similaridades

Desenvolvimento do
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MATERIAIS




PLACA ESP32

Funcao: Cérebro do sistema, processa sinais
dos sensores, conecta-se via Wi-Fi/Bluetooth e
envia comandos aos atuadores.

Importancia: Versatil e potente, ideal para
automacao, loT e robética, permitindo maior
conectividade e desempenho.




DRIVER DE
MOTOR DUPLO
H-BRIDGE L298N

Funcao: Controla direcao e velocidade dos
dois motores de tracao.

Importancia: Fundamental para
movimentar o robo de forma controlada.




RODAS COM
MOTORES

Funcao: Responsavel pela tracao do
robo.

Importancia: Essencial para a locomoc¢ao
do robo.
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MODULO SENSOR DE
DISTANCIA ULTRASSONICO
HC-SROA4

Funcao: Medir distancia por ultrassom.

Importancia: Evitar colisées e guiar o robo
aspirador.
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MOTOR VENTOINHA

Funcao: Gera o fluxo de ar necessario para a
succao do aspirador, garantindo a coleta de
particulas e poeira.

Importancia: Componente fundamental do
sistema de limpeza.




POWER BANK

Funcao: Fonte de energia do sistema.

Importancia: Fornece tensao estavel
para motores, sensores e placa de
controle.




ESCOVAS

Funcao: Varrem e direcionam a sujeira
para a area de succao, alcangcando
cantos e bordas.

Importancia: Aumentam a eficiéncia da
limpeza e complementam a succao.




METODOS
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COMPONENTES QUANTIDADE | PRECO
Placa ESP32
Driver de motor duplo L298N
Rodas com Micro motorredutor

Cabos
Motor ventoinha WAP W100
Sensor ultrasséonico HC-SR04

5
Carregador portatil Baseus TABELA DE

Mini placa protoboard 6 ORQAM ENTO

Tubos Isolantes

Roda

Impressao do Robo

Escovas Rotativas

M3o de Obra 16 Horas
Total dos materiais

Custo total do projeto




DESENVOLVIMENTO
DO PROTOTIPO
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PROJETO FINAL















CONCLUSAO

O projeto teve como propdsito montar um protétipo funcional de robo
aspirador para aplicar na pratica os conhecimentos do curso. O
resultado foi positivo, permitindo compreender seu funcionamento
real. Contudo, o protoétipo apresenta limitacoées quando comparado a
modelos comerciais, especialmente na navegacao e tecnologia
embarcada. Ainda assim, o trabalho serve como base de estudo para
projetos futuros e para a evolucao académica na area de automacao.
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"Jobs dizia que tecnologia sé faz sentido

quando melhora a vida das pessoas.
Este robo aspirador é justamente isso: a
unido de propésito, inovagdo e a crenga
no que podemos fazer."



