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INTRODUÇÃO

Funcionalidade que integra: mecânica, 
eletrônica, automação e programação para 
realizar limpeza de forma autonoma.
Capaz de navegar por ambientes e desviar de 
obstáculos com eficiência. Apresentamos o 
Robo  aspirador. 



OBJETIVO GERAL OBJETIVO ESPECIFICO

O objetivo do projeto é montar 
um robô aspirador funcional 
para aplicar e aprofundar os 
conhecimentos adquiridos 

durante o curso.

• Construir o protótipo do 
robô aspirador.

• Aplicar os 
conhecimentos técnicos 
aprendidos.

• Testar o desempenho do 
robô.

• Analisar limitações e 
melhorias.









MATERIAIS



PLACA ESP32 

Função:  Cérebro do sistema, processa sinais 
dos sensores, conecta-se via Wi-Fi/Bluetooth e 
envia comandos aos atuadores.

Importância:  Versátil e potente, ideal para 
automação, IoT e robótica, permitindo maior 
conectividade e desempenho.



DRIVER DE 
MOTOR DUPLO 

H-BRIDGE L298N

Função: Controla direção e velocidade dos 
dois motores de tração.

Importância: Fundamental para 
movimentar o robô de forma controlada.



Função: Responsável pela tração do 
robô.

Importância: Essencial para a locomoção 
do robô.

RODAS COM 
MOTORES



Função: Medir distância por ultrassom.

Importância: Evitar colisões e guiar o robô 
aspirador.

MÓDULO SENSOR DE 
DISTÂNCIA ULTRASSÔNICO 

HC-SR04



MOTOR VENTOINHA 

Função:  Gera o fluxo de ar necessário para a 
sucção do aspirador, garantindo a coleta de 
partículas e poeira.

Importância:  Componente fundamental do 
sistema de limpeza.



POWER BANK

Função: Fonte de energia do sistema.

Importância: Fornece tensão estável 
para motores, sensores e placa de 
controle.



ESCOVAS

Função: Varrem e direcionam a sujeira 
para a área de sucção, alcançando 
cantos e bordas.

Importância: Aumentam a eficiência da 
limpeza e complementam a sucção.



MÉTODOS









TABELA DE
ORÇAMENTO



DESENVOLVIMENTO 
DO PROTÓTIPO















PROJETO FINAL











CONCLUSÃO

O projeto teve como propósito montar um protótipo funcional de robô 
aspirador para aplicar na prática os conhecimentos do curso. O 
resultado foi positivo, permitindo compreender seu funcionamento 
real. Contudo, o protótipo apresenta limitações quando comparado a 
modelos comerciais, especialmente na navegação e tecnologia 
embarcada. Ainda assim, o trabalho serve como base de estudo para 
projetos futuros e para a evolução acadêmica na área de automação.
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"Jobs dizia que tecnologia só faz sentido 
quando melhora a vida das pessoas. 
Este robô aspirador é justamente isso: a 
união de propósito, inovação e a crença 
no que podemos fazer."


