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Introducao/Justificativa ==
"Qualidade é atender as especificagdes propostas” - Crosby
(1979)

Assegurar a qualidade é essencial para manter a confianca
na marca, bem como manter os padroes estabelecidos.

O sistema de conferéncia de via controle de peso surge
como uma proposta para agregar no controle do produto

final.
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Objetivo Geral:

Desenvolver uma esteira automatizada para controle de
peso durante o processo de producao.




Objetivos Especificos:
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Integrar sensores de carga para realizar a medicao
precisa do peso dos produtos durante o processo
produtivo

Incorporar tecnologias de automacao, como esteiras
transportadoras para garantir o deslocamento eficiente
dos produtos durante a pesagem

Desenvover e programar um sistema de controle
baseado em Arduino para automatizar o
funcionamento da esteira transportadora e a
integracao dos sensores de carga




Metodologia

Pesquisa bibliografica
Tecnologias de pesagem e sistemas automatizados.

Definicao dos requisitos
Precisao, carga maxima e velocidade da esteira.

Escolha dos materiais
Selecao de componentes conforme requisitos.
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O projeto foi estruturado em 4 etapas
principais:

1. Concepcao mecanica

2. Montagem eletronica

3. Programacao do sistema
4. Testes praticos

O sistema identifica e separa
automaticamente produtos fora do peso
padrao, visando reduzir falhas humanas e
aumentar a eficiéncia.
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Materiais Utilizados

Arduino UNO
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Materiais Utilizados

Driver DRV8825
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* Motor de Passo
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Materiais Utilizados
Y 4
Celula de Carga
Ponte de Wheatstone Amplificador HX711
Excitation +
- = Output - Output +

Excitation -




_ ol Etec 3
Sylvio de Mattos
Carvalho Centro GOVERNO DO ESTADO
Matéao Paula Souza DE SAO PAULO

Relé 8 canais

Cano PVC

Motor 4.8V
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Lista de Materiais

QUANTIDADE

1
]
]
]
1
1
1
]
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1
1
1
]
]
1
1
1

DESCRICAO

Arduino UNO
Sensor HX71
Célula de carga 1kg
Maodulo relé 8 canais
Case arduino
Motor de passo
Base adaptadora DRV8825
Driver DRV8825
Sensor de obstaculo IR
Jumper fémea x fémea
Jumper macho x macho
Protoboard
Fonte 12V
Fonte 5V
Motor DC
Resistor 1R SW
Folha EVA
Canaleta 20x12 2m
Parafusos Porcas e Arruelas Vergalhao

PRECO

R$ 39,90
R$ 15,00
R$ 25,00
R$ 33,00
R$ 11,00
R$ 18,00
R$ 26,99
R$ 19,31
R$ 10,80
R$ 12,80
R$ 12,80
R$ 17,01
R$ 19,90
R$ 9,90
R$ 36,90
R$ 2,00
R$ 3,50
R$ 18,00
R$30,00

R$ 361,81
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Desenvolvimento da Etec
esteira
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Estrutura da esteira

A montagem da estrutura da esteira comecou cortando 0
tubo de PVC 100mm em secoes de 12cm. |
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A lona da esteira foi feita usando EVA de 1,5mm, revestido
com fita de acabamento de ar-condicionado. Foi adicionado
para dar suporte.
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O suporte da balanca foi feito usando cano PVC de 25mm,
colando dois pedacos com corte de 45°, formando um
angulo de 90°, a célula de carga foi fixada usando parafusos.
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O suporte do motor de
passo foi feito usando
cano PVC de 25mm,
colando dois pedacos com
corte de 45°, formando um
angulo de 90°.
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Base da esteira
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Motor e reducao




Programagao

A automacao foi baseada na plataforma
Arduino Uno, que atua como unidade central
de controle.
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A programacao foi desenvolvida utilizando a IDE do
Arduino, contemplando a leitura dos sensores,

controle dos atuadores e logica de decisao com base
nos dados de pesagem
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Resultados Alcancados

 Maior Eficiéncia Operacional:

Reducao de nao conformidades e desperdicios, com
fluxo de producao mais agil gracas a separacao
automatica de itens fora do padrao.

e Melhoria na Qualidade Final:

Garantia de que apenas produtos dentro do peso
especificado seguiram na linha de producao.
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Resultados Alcancados

 Reducao de Erros Humanos:

A automacao da conferéncia de peso minimizou falhas
associadas a inspecao manual.

* Potencial de Expansao:

O projeto permite futuras integracdes com tecnologias
como visao computacional.
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A esteira automatizada com verificacao de peso demonstrou-se eficaz e
viavel, com destaque para:

* Baixo custo e viabilidade tecnologica:

Uso de Arduino e sensores de carga como solucao acessivel e robusta.
* Flexibilidade do sistema:

Facil adaptacao a diferentes produtos e padroes de peso

e Contribuicao a Industria 4.0:

Automatizacao alinhada as exigéncias da manufatura moderna.

* Potencial para pesquisas futuras:

Base solida para integracao com IA e outras tecnologias avancadas.
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