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Introducao/Justificativa

O robd Sharp Blade foi escolhido para desenvolver
habilidades em Mecatronica, contribuindo para a
formacao do grupo. Construido com a plataforma
Arduino, sera utilizado pela equipe na Batalha de
Rob6s-Sumé no 22 Semestre de 2024 como
projeto de finalizacao de curso.
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Metodologia (e Materiais) utilizados

Para a construcao do robd, planejamos cumprir os
seguintes passos:

1. Estudo dos componentes do robd
Montagem fisica do robd

Aprendizagem da programacao do Arduino
Elaboracao da programacao do robo

Realizacao de testes e resolucao dos problemas
gue surgirem
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Metodologia (e Materiais) utilizados

=  Arduino nano;
= Mini protoboard,;
=  Shield Motor L298N:

= Motor DC;

= Chassi;

= Modulo Bluetooth:;
HC-05;

= Bateria 12V
recarregavel;
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Arduino Nano Mdédulo Bluetooth HC-05 Médulo L298N Bateria 12v 4,4a
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Desenvolvimento

Definicao e estudos dos componentes do robo.
Definicao do formato do chassi do robo.
~abricacao do chassi do robd.

Montagem fisica do robd.

Elaboracao da programacao do robo.
Resolucao de problemas em geral.

Finalizacao do robd e realizacao de testes e
funcionamento.
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Desenvolvimento
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Desenvolvimento
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Desenvolvimento

v/
Aciona o5 motores para
>
movimentar o robd pra frente "

v . Aciona os motores para movimentar o

robd pra frente e pra esquerda .
’ N Aciona os motores para movimentar o N

robd pra frente e pra direita
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Desenvolvimento
v Aciona os motores para movimentar o
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! Aciona os motores para movimentar o
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. Aciona os motores para movimentar o .

@

www.etecmatao.com.br www.facebook.com/etecsmc




Etec

Sylvio de Mattos Centro GOVERNO DO ESTADO
Carvalho Paula Souza DE SAO PAULO

Desenvolvimento

v
g Aciona os motores para movimentar o
Comando , ; P "
sl robd pra esquerda

Comando Aciona os motores para movimentar o
- i —
“R" 7 robd para direita

Comando
I'l'sl]' ?

Desliga os motores e para o robd
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Resultados
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