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Introdução/Justificativa

O robô Sharp Blade foi escolhido para desenvolver 
habilidades em Mecatrônica, contribuindo para a 
formação do grupo. Construído com a plataforma 
Arduino, será utilizado pela equipe na Batalha de 
Robôs-Sumô no 2º Semestre de 2024 como 
projeto de finalização de curso.



Metodologia (e Materiais) utilizados

Para a construção do robô, planejamos cumprir os 
seguintes passos:

1. Estudo dos componentes do robô

2. Montagem física do robô

3. Aprendizagem da programação do Arduino

4. Elaboração da programação do robô

5. Realização de testes e resolução dos problemas 
que surgirem



Metodologia (e Materiais) utilizados

▪ Arduino nano;

▪ Mini protoboard;

▪ Shield Motor L298N;

▪ Motor DC;

▪ Chassi;

▪ Módulo Bluetooth; 

HC-05;

▪ Bateria 12V 

recarregável;



Arduino Nano Módulo Bluetooth HC-05 Módulo L298N Bateria 12v 4,4a

Metodologia (e Materiais) utilizados



Desenvolvimento

1. Definição e estudos dos componentes do robô.

2. Definição do formato do chassi do robô.

3. Fabricação do chassi do robô.

4. Montagem física do robô.

5. Elaboração da programação do robô.

6. Resolução de problemas em geral.

7. Finalização do robô e realização de testes e 
funcionamento.
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Desenvolvimento





Resultados 
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