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Resumo

Este trabalho apresenta o desenvolvimento de um sistema

automatizado utilizando um braço robótico, com o objetivo de

organizar cargas com base na identificação de cores. O projeto foi

desenvolvido com a plataforma Arduino, integrando sensores,

servomotores e um display LCD para visualização do processo.

A identificação é feita pelo sensor RGB TCS34725, e os movimentos

são executados por servos SG90 e MG996R. Para representar o

ambiente industrial, foi construída uma maquete simulando o chão

de fábrica. O protótipo simula um processo logístico didático,

demonstrando a aplicação prática dos conhecimentos adquiridos

durante o curso.

Introdução

A automação tem desempenhado um papel essencial no avanço da

indústria, proporcionando maior eficiência e controle de processos.

Durante o curso, foram relatadas dificuldades práticas na

separação manual de elementos, o que motivou o desenvolvimento

de um sistema automatizado capaz de executar essa função. A

prop,3osta consiste em aplicar os conhecimentos adquiridos em

robótica, eletrônica e programação na criação de um braço

robótico, com funcionamento baseado na identificação de cores,

simulando um processo logístico básico que aumenta a eficácia e a

segurança em termos de risco e ergonomia durante a atividade de

picking.

Objetivo

Considerações Finais

O protótipo desenvolvido demonstrou com sucesso a

funcionalidade de separação de cargas por cor, utilizando

tecnologia acessível e de baixo custo. A execução permitiu

consolidar os conhecimentos adquiridos no curso e comprovar

que é possível aplicar automação em tarefas repetitivas com

precisão. A maquete auxiliou na visualização prática do

sistema, tornando o projeto uma base promissora para futuras

melhorias ou aplicações reais em startups e ambientes

industriais.
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Titulo do Artigo
Sistema Automatizado com Braço Robótico para

 Separação de Cargas por Cor com Arduino

O objetivo deste projeto é desenvolver um sistema automatizado de

separação de cargas por cor, utilizando um braço robótico

controlado por Arduino. O sistema integra sensor RGB TCS34725,

servomotores SG90 e MG996R, e um display LCD para

monitoramento em tempo real. A proposta simula um processo

logístico industrial, visando otimizar tarefas repetitivas com

precisão e eficiência. Além de resolver um problema prático, o

projeto proporciona aplicação dos conhecimentos em automação,

eletrônica e programação. A construção de uma maquete reforça a

simulação do ambiente fabril. O sistema demonstra viabilidade de

soluções acessíveis para a Indústria 4.0. Futuramente, pode ser

expandido com tecnologias como visão computacional.
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