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INTRODUÇÃO

O que é o SIOP?

Este projeto está inserido na indústria 4.0, com 

potencial de integração tecnologias para seu 

aprimoramento.
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OBJETIVOS

Melhorar a Eficiencia operacional

Automatizar a logística de organização 

Monitorar materiais utilizados nos processos

O objetivo principal do trabalho é 
desenvolver uma solução eficiente para a 

organização e armazenamento de 
componentes em ambientes industriais.



METODOLOGIA

Pesquisa de similaridade

Análise geral do projeto

Organização de materiais

Programação do software

Montagem do protótipo

Revisão e finalização



SOFTWARES UTILIZADOS



CRONOGRAMA



DIAGRAMA DE GANTT



ORGANIZAÇÃO DOS MATERIAIS

Etapa crucial para clarear a viabilidade do projeto, além de 
ser a base para o cálculo do orçamento total do projeto.

Suporte lateral Base do protótipo

Fonte: Desenho realizado no softare 
Inventor

Fonte: Desenho realizado no softare 
Inventor

Componentes estruturais



ORGANIZAÇÃO DOS MATERIAIS

Suporte da base Suporte da base

Fonte: Desenho realizado no softare 
Inventor

Fonte: Desenho realizado no softare 
Inventor

Componentes estruturais

Etapa crucial para clarear a viabilidade 
do projeto, além de ser a base para o 

cálculo do orçamento total do projeto.



ORGANIZAÇÃO DOS MATERIAIS

Componentes 
eletrônicos

BlackBoard UNO Sensor de obstáculo Solenoide 12V

Fonte: Material adquirido na Robocore, 2024. Fonte: Material adquirido na Eletrogate, 
2024.

Fonte: Material adquirido na Amazon, Aexit, 
2024.



ORGANIZAÇÃO DOS MATERIAIS

Componentes 
eletrônicos

Relé 5V Motor DC Fonte chaveada - 12V

Fonte: Material adquirido no Mercado Livre, 
BR Eletrônica, 2024. 

Fonte: Material adquirido na Ntilanet, 2024.Fonte: Material adquirido na Eletrogate, 
2024.



Fonte: Desenho realizado no softare 
Inventor

DESENHO INICIAL



Fonte: Desenho realizado no softare 
Inventor

Fonte: Desenho realizado no softare 
Inventor

DESENHO ESTRUTURAL



Fonte: Desenho realizado no softare 
Inventor

DESENHO DO PROTOTIPO

Fonte: Desenho realizado no softare 
Inventor



CÁLCULOS ESTRUTURAIS

Torque do motor

Potência = torque x RPM x 
(2π/60)1,2

Torque = 0,057 Nm

Dimensões do projeto

(10cm×6cm×2cm)(Xcm×Ycm×Zcm
) = 40,32cm³

9,5cm×5,5cm×Zcm = 79,68cm³

Z = 1,52cm



CÁLCULOS ESTRUTURAIS

Corrente da solenoide

Potência (W) = tensão (V) x 
corrente (A)

Corrente =   10  Watts
5

Corrente = 2 Amperes

Velocidade da esteira

10 m

60 s

Vm ≈ 0,17 m/s

distância (m) 
tempo (s)



ORÇAMENTO 

Custo total dos materiais: R$ 1.064,77



MÃO DE OBRA

Com um total de nove etapas necessárias para 
conclusão do projeto, obtém-se o valor total de: 

R$ 54.537,60

Dividido entre os 7 integrantes envolvidos no 
trabalho, o valor calculado é de:

R$ 7.791



2. Carregamento das Peças 

3. Início da Operação 

6.Pós-Operação 

MANUAL DE OPERAÇÃO

1. Ligar o equipamento no painel de controle 



FUNCIONAMENTO



CONCLUSÃO

Destacamos a importância da organização de peças em ambientes industriais e 
logísticos, mostrando como a automatização e a eficiência de processos otimizam a 
produtividade e armazenamento. O sistema projetado atingiu os objetivos iniciais, 

oferecendo melhoria e adaptabilidade, além de contribuir para a segurança ao 
diminuir o manejo manual.
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