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INTRODUCAO

O que é o0 SIOP?

Este projeto esta inserido na industria 4.0, com
potencial de integracao tecnologias para seu

aprimoramento.
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OBJETIVOS

O objetivo principal do trabalho é
Melhorar a Eficiencia OperaC|0na| desenvolver uma solucao eficiente para a

organizacao e armazenamento de
componentes em ambientes industriais.

Automatizar a logistica de organizacao

Monitorar materiais utilizados nos processos 7/_, Et
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METODOLOGIA

4

®/ Anadlise geral do projeto
@ Pesquisa de similaridade
@ Organizacao de materiais
@ Programacao do software

@ Montagem do protétipo

@ Revisdo e finalizacao
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SOFTWARES UTILIZADOS

-~ AUTODESK’

D TINKERCAD
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CRONOGRAMA

Tarefa: Descricao: Dependéncia: Tempo/Semanas: Responsavel:
A Analise do projeto Nenhum 2 Davi
B Metodologia ) 2 Dawi
Organizacao dos AeB 1 Arthur/Davi

C materiais

D Especificacdo dos C 2 Bruna
materiais

E Confeccéo de BeC 4 Camila/Jo&do
desenhos

F Programacao do D 4] Arthur
software

G Orcamento B,CeD 2 Arthur/Matheus

H Fichamento C.DeF 4 Jod@o

Bibliografico

I Relatérios/Pesquisas Todas 2 Davi

J Calculos Estruturais D.EH 3 Camila/Joao

K Montagem do C.EeF 3 Arthur/Davi/Matheus
protétipo

L Manual de E.JeK 2 Matheus/Gutierry

manutencéo
M Revisao do projeto Todas 2 TODOS
N Diarios de Bordo Nenhum 36 Gutierry
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DIAGRAMA DE GANTT

Tempo em semanas
Tarefa1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30 31 32 33
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ORGANIZACAO DOS MATERIAIS ¢ee

Etapa crucial para clarear a viabilidade do projeto, além de
ser a base para o calculo do orcamento total do projeto.

Componentes estruturais

Suporte lateral Base do protétipo
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ORGANIZACAO DOS MATERIAIS

Etapa crucial para clarear a viabilidade
do projeto, além de ser a base para o
calculo do orcamento total do projeto.

Componentes estruturais

Suporte da base Suporte da base
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ORGANIZACAO DOS MATERIAIS

Componentes

Vo [ ]

BlackBoard UNO Sensor de obstaculo Solenoide 12V
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ORGANIZACAO DOS MATERIAIS eee

Componentes

Vo [ ]

Relé 5V Motor DC Fonte chaveada - 12V
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DESENHO INICIAL eee
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DESENHO ESTRUTURAL eee
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DESENHO DO PROTOTIPO °°°
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CALCULOS ESTRUTURAIS

Torque do motor Dimensoes do projeto
. * . *
Poténcia = torque x RPM Xx (1I0cmx6cmx2cm)(XcmxYecmxZcm
(2m/60)1,2 ) = 40,32cm3

9,5cmx5,5cmxZcm = 79,68cm?3

Torque = 0,057 Nm Z =1,52cm
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CALCULOS ESTRUTURAIS

Corrente da solenoide Velocidade da esteira
* * S *
Poténcia (W) = tensao (V) x distancia (m)
corrente (A) tempo (s)
Corrente = 10 Watts 10m
5 60 s
Corrente = 2 Amperes Vm = 0,17 m/s
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ORCAMENTO

ITEM QUANTIDADE
Painel Mural Magnetico Em Aco 1 RS 150,00 | RS 150,00
Esteira transportadora 1 RS 385,00 | RS 385,00
Sensor-obstaculo infra Vermelho para Arduino 1 RS 11,40 | RS 11,40
Black board uno 1 RS 50,00 | RS 50,00
Protoboard 1 RS 18,00 | RS 18,00
Mini solendides 5v 10w 2 RS 16,36 | RS 32,72
Ponte h L298n 2 R$ 19,00 | RS 38,00
Relé Sv 3 RS 12,00 | RS 36,00
Kit 100 diodo 1n4007 1 RS 16,00 | RS 16,00
Fonte 10v 2 RS 38,50 | RS 77,00
Kit jumper MM e MF 1 RS 13,00 | RS 13,00
Transistor tip120 5 RS 13,19 | RS 65,95
Fonte 12v 10a 1 RS 60,00 | RS 60,00
Fonte 5v 10a 1 RS 60,00 | RS 60,00
Kit jumper MM x40 30cm 1 RS 10,00 | RS 10,00
Kit MF x40 30cm 1 RS 28,90 | RS 28,90
Kit MM x20 20cm 1 RS 12,80 | RS 12,80

TOTAL 26 RS 914,15 | RS 1.064.77

Custo total dos materiais: R$ 1.064,77
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MAO DE OBRA

Com um total de nove etapas necessarias para
conclusao do projeto, obtém-se o valor total de:

R$ 54.537,60

Dividido entre os 7 integrantes envolvidos no
trabalho, o valor calculado € de:

R$ 7.791
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MANUAL DE OPERACAO

@/ 1. Ligar o equipamento no painel de controle
@ 2. Carregamento das Pecas

) 3. Inicio da Operagao

@/ 4.Monitoramento do Processo

@/ 5.Finalizagcdo da Separacio

@/ 6.P6s-Operacao TEte C
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FUNCIONAMENTO
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Destacamos a importancia da organizacao de pecas em ambientes industriais e
logisticos, mostrando como a automatizacao e a eficiéncia de processos otimizam a
produtividade e armazenamento. O sistema projetado atingiu os objetivos iniciais,
oferecendo melhoria e adaptabilidade, além de contribuir para a seguranca ao
diminuir o manejo manual.
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