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Introducao ao
Projeto

1 Objetivo 2 Aplicacoes
Prototipo de manipulador Automacao Industrial,
hidraulico automatizado automobilistica e logistica;
através de servo- O projeto oferece
acionamentos flexibilidade para atuar em

diversas areas

3 Beneficios

Aumento da produtividade, reducao de custos e maior

seguranca para os trabalhadores.



Pesquisas e Objetivos Gerais e Atividades e
Definicoes do Especificos Diagrama de Gantt
projeto



Objetivos Gerais e especificos

Gerais Especificos

e Capacidade de carga (Payload) de
até 0,5 Kg.

e Baixo Custo

e Facilidade na programacao (por
aprendizagem).

e Flexibilidade na aplicacao.

e Sistema Mecanico

a. Manipulador

b. Transmissao

c. Garra/Mao-Ferramenta
e Sistema Eletronico

a. Servoaciomento

b. Placa de Controle

c. Placa de Poténcia
e Programacao

a. Aprendizado

b. Velocidade variavel

c. Automatizacao




Tabela de atividades do TCC (Tabela de Orcamentos)

@
PO ODELO O O OR EDOR ADO PRECO DAD otal por Ite CHAVE DE STATUS

Transmiss&o Seringa de 20 ml 3 Farmacia Adguirido ~| RS 2,70 8,10 Em folta

Transmiss& Seringc de 10m 3 Farmacia Adguirido *| RS 1,90 | R$ 570 Adguirido
Comando Arduino Nano Mercado livre (SONGFENGSTOREBR) | Adguirido *| RS 35,50 | RS 35,50 Verificor

Eletrdnica Ploca de Prototipogem 1 Mercado livre (SONGFENGSTOREBR) | Adguirido *| RS 5,00 | R$ 5.00 Né&o Contabilizado
Eletrénica Servomotor Hs3225 ] Mercado livre (SONGFENGSTOREBR) |Adauiido  ~ | Rs 79,00 | RS 79.00
Eletrénico Servomotor M?96G 3 SHOPEE Adguirido ~| RS 32,00 | R$ 96,00 R$ 520,08
Eletronico Fonte 12V 5A ] Mercado livre (SONGFENGSTOREBR) | Adguirido *| RS 35,00 | R$ 35.00

Eletrdnica Regulador de teng&o ML7805CV 1 OPICOM Adguindo ~ | RS 2,70 | R 2,70

Transmiss&o Tubo Flexivel 2mm@ ] SHOPEE Adgquirido *| RS 15,80 | R$ 15.80

Elefrénica Cabo (ki) 1 Mercado livre (SONGFENGSTOREBR) |Adguindo *| R% 11,53 | R$ 11,53

Eletronico Barra de Pincs 2 Mercado livre (SONGFENGSTOREBR) | Adguirido *| RS 1,80 | R$ 3.60

Mecénica Porcas (50 uni. Pacote) ] COPAFER Adguindo ~ | RS 12,00 | RS 12,00

Mecénica Parafusos (50 uni. Pacote) ] COPAFER Adaquirido *| RS 16,00 | RS 16,00

Mecénica Rolamento ] COPAFER Adqguirido ~| RS 20,00 | RS 20,00

Mecénica Bragadeiras de Pléstico {pacote) ] Manclau Adgquirido *| RS 5,00 | R$ 5,00

Eletrbnica Conectores (ki) ] Mercado livre (SONGFENGSTOREBR) Adqguirido ~ | RS 8,00 | R$ 8,00

Eletrdnico Sensore de Proximidade ] Mercado livre (SONGFENGSTOREBR) | Adguirido *| RS 15,55 | R® 15,55

Eletrdnica Modulo XL4015 ] Mercado livre (SONGFENGSTOREBR) Adqguirido ~ | RS 15,00 | RS 15,00

Elefrdnica Poténciometro 10K 3 OPICOM Adguirido *| RS 8,40 | RS 25,20

mpressGo Filamento HT STL (rolo de 500g) 1 3D MAX Adgquirido *| RS 79,90 | RS 79.90

Organizagdo Caixa de Pldstico 1 Mercado livre (SONGFENGSTOREBR) |Adguirido ~ | RS 35,50 | RS 35,50




Principios Fisicos

Teorema de Pascal

O Teorema de Pascal afirma que, em um fluido
em equilibrio num recipiente fechado, qualquer
pressao aplicada é transmitida uniformemente
em todas as direcdes. Esse principio permite a
amplificagdo de forga em sistemas hidraulicos.
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Estrutura Mecanica

Desenhos e Simulacoes

O Projeto foi desenhado em sua
maioria no software Solidworks, em
CAD, que permitiu a simulacao e
testes antes mesmo do projeto ter

sido impresso em 3D.




Estrutura Mecanica

Bomba hidraulica com
servomecanismo

A ideia principal do projeto foi
propor uma uniao dos sistemas
hidraulicos aos fundamentos da
robotica e controle, assim
desenvolvemos um mecanismo que

deriva de ambas diciplinas




Elaboracao da eletronica

Controle Poténcia Sensores
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Diagrama Geral do Hardware
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rogramacao e Fluxo

Inicializag&o do
Operagao
Ligar a alimetagao

Inicializagio
do Arduino
Nano

¥

Acesso a
Base de
dados

Configurac¢do padréo para
inicio de gquaiquer
movimento

Detecgéo de mudangao
de estado 10u0

Robd ird se
movimentar para
a posigao neutra

Inserir o
objeto
manipulado

Sensor detectara a
presenga do Objeto

Aguardara
Acdo

gramas

N
o

Sensor de
proximidade

Pulso de Start

Inicializacdo dos
movimento
coordenados
adiquindos por meio
da aprendizagem

A Aprendizagem sera
explicada no préximo
fluxograma

Coordenadas Fim do
armazenadas Processo



Programacao e Fluxogramas

Ligar a alimetagdo

Inicializacdo
do Arduino

Nano
jerio ser arma

para a sprendizagem

2 do Monitor Sorial qus e
remos as informagBes de a0 serial Priat
a Sery Ges dos

processas for
para preparag

onfiguragao padriio para
inicio de quaiqy
Hua primeira
coordenada

Todas estas




Desenvolvimento da

programacao

e Arduino IDE

e Biblioteca VarSpeed

e Aquisicao de sinais

e Aquisicao de coordenadas
e Pontos Salvo

Start

ARDUINO

Duty Cycle
48Vto72Vi
Power
and Signal  * | :

20 ms (50 Hz)
PWM Period



Conclusao

Objetivos Alcancados

Nosso projeto foi fundamentado nos trés pilares da
mecatronica: Elétrica/Eletronica, Mecanica e
Programacao. Esse enfoque integrado nos permitiu
aprofundar nosso conhecimento em cada uma dessas

areas, aplicando-os de forma coordenada para propor

solucoes inovadoras e eficazes.




