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RESUMO: Este projeto teve como o objetivo ajudar os microempreendedores,
podendo ser de grande auxilio para o homem, seja entrando em lugares em que o
mesmo ndo pode colocar a mao ou no descarte de embalagens. Por ser pequena e
utilizar ar pressurizado para se movimentar, seu braco sera feito de duas chapas
retangulares de comprimento médio que serdo encaixadas entre as chapas de
inclinacdo uma do lado da outra com encaixe de rosca e bucha de polimero, evitando
gue uma encoste na outra. Para a movimentacédo do braco foi utilizado um atuador
encaixado nas chapas anteriores e a cabeca rosqueada entre as chapas do braco,
fazendo assim o movimento de direcao do objeto, a garra terA uma méo mecénica
como uma pinca com borrachas de fixagcdo nas pontas, evitando assim que o objeto
caia. Ja para o movimento rotacional da garra foi utilizado uma base de carrinho de
supermercado. Na estrutura foi utilizado duas barras roscada tendo uma melhor
fixacdo entre a base da rodinha e as chapas, evitando que a garra balance ao se
movimentar ou tenha risco de queda. Para a montagem do projeto foi decidido que o
método mais eficaz seria usar materiais reutilizaveis com um sistema simples e de

baixo custo.
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1 INTRODUGCAO

Neste trabalho apresentasse um projeto envolvendo a mecénica pneumatica
gue é uma energia exercida pelo ar pressurizado, sera mostrado como é possivel
fazer uma maéaquina usando materiais reutilizados e pecas de projetos antigos,
demonstrando que atraves de usinagem e tendo o conhecimento do material e suas

propriedades.

2 JUSTIFICATIVA

Elaborar uma Garra mecéanica movido a pneumatica com movimento rotacional

feita por meio de um rodizio giratorio espiga

Com a criacdo desse projeto € lembrar dos microempreendedores: 0s
catadores de latinhas ou outros materiais. Por ser uma maquina pequena pode ajudar
0 homem entrando em lugares em que o mesmo nao pode colocar a mao, em risco
de perigo como empresas de setores alimenticios como descarte de embalagens ou

defeitos de fabrica o projeto podera ajudar o trabalhador nesse papel.

3 OBJETIVO DA GARRA
As garras mecanicas utilizam dedos mecéanicos acionados por um mecanismo
de pega. Os dedos séo apéndices (pin¢as) da garra que fazem contato direto com o

objeto, sendo fixos e intercambiaveis.



Os modelos mais conhecidos de garra séo:

3.1 GARRAS DE VACUO OU GARRA DE VENTOSAS:

Esses modelos (figura0-1) usam a diferenca entre a pressédo atmosférica e o
vacuo para levantar, segurar e mover objetos. Normalmente, o vacuo (ou “fluxo de
vacuo”) é gerado por uma bomba mecanica que faz mesmo processo de um atuador

pneumaético, usando geralmente em industrias por conseguir obter varios fluidos.

FIGURA 0-1 GARRA de Ventosa

3.2 GARRAS PNEUMATICAS:

Usam ar-comprimido e pistdes para operar suas “mandibulas” (também
chamadas de “dedos”). Sdo mais facilmente encontradas em configuracdes de 2 e 3
dedos. Garras pneumaticas sao ferramentas versateis que podem ser usadas em uma
enorme gama de aplicagdes (figura0-2).

Figura 0-2 Garra Pneumética

Fonte:Robots,2020



3.3 GARRAS HIDRAULICAS:

Garras Hidraulicas (figura0-3) sé@o responsaveis por levantamento de peso
intensos como madeiras, até sucata de carros, geralmente podemos comparar seu
funcionamento igual a forca do ar (pneumatica) o fluido do 6leo entra fazendo uma

pressao nos pistdes trazendo um movimento para as estruturas da garra.

Figura 0-3 Garra hidraulica

Fonte:Nauticexpo,2021

3.4 GARRAS ELETRICAS:

Esse tipo de garra (figura0-4) sdo bem diferentes de outras que ja vimos por
conter juntas que atuam como ombro, cotovelo, e articulagdes dos pulsos mecanicos,
por se uma maquina elétrica tem grande vantagem, por ndo se cansar ela pode

trabalhar 24h por dia, além disso elas ndo corre muito riscos de erros de fabricagdo.

Figura 0-4 Garra Elétrica

Fonte:Robots,2020



4 DESENVOLVIMENTO

No inicio do trabalho, o grupo procurou entender qual parte seria iniciada, como
seria 0 processo de fabricacdo e onde buscar os materiais com o melhor prego. A
conclusao foi que a garra seria movida por um sistema facil e barato, utilizando uma
base de corrida de carrinho de supermercado para fazer o movimento rotacional da

garra.

Com a estrutura da mesa concluida, foi iniciado o trabalho no corpo da garra e
nos seus movimentos. Foi utilizado duas barras roscadas para fixacdo entre as chapas
e a base do Rodizio Giratorio, evitando que a garra se balanceasse muito na hora dos
seus movimentos, além das chapas em forma retangular para o movimento de subir
e descer. Foi colocado um atuador pneumatico para controlar o movimento de
inclinagdo da garra quando o ar comprimido era ligado através de um simples botdo

pneumatico.

Na proxima etapa, o braco foi construido com duas chapas retangulares de
comprimento meédio, encaixadas entre as chapas de inclinagcdo com o sistema de
encaixe com rosca e bucha de polimero para evitar que as chapas encostassem uma
na outra. Foi utilizado um atuador para direcionar a mao da garra até o objeto

desejado.

Para pegar o objeto, foi utilizada uma m&o mecénica como uma pinc¢a, na qual
foram colocadas borrachas de fixacao para prender o objeto sem que caisse. Depois
de verificar que tudo estava funcionando, o atuador foi desmontado e a garra foi
pintada para evitar a corrosao dos materiais. Apds a secagem da pintura, a garra foi

montada novamente para finalizagéo do projeto.



4.1 Croqui Garra Mecéanica Pneumatica

Estrutura da Mesa: (Figural-1).

Figura 1-1 Estrutura da Mesa

Fonte: Préprio ator

Estrutura do Brago da Garra: (Figura 1-2 e 1-2-2)

Figura 1-2 Estrutura do Brago da Garra

Fonte: Préprio ator



Figura 1-2-2 Estrutura do Braco da Garra

Fonte: Préprio ator

Pinca da Garra: (Figura 1-3)

Figura 1-3 Pinga da Garra

Fonte: Proprio ator



5 Tabela de Precos dos Materiais

(Das chapas)

MATERIAIS Quantidade valores
Chapas da mesa 1 R$:50,00
(Aco)
Eletrodo * 4 R$:0,00
Metalon * 1 R$:0,00
Zarc@o 1 R$:0,00
Rodizio Giratério 1 R$:0,00
Espiga*
pés da mesa * 2 R$:0,00
Atuadores 3 Cedido pela Etec
Chapas do braco* 1 R$:0,00
(barra chata)
Suporte de rodinha* 1 R$:0,00
(Base do Brago)
Parafuso 4 R$:50,00
(Auto Brocante)
Parafuso 7 R$:46,30
(Rodizio Giratorio)
Parafuso 8 R$:44,90

(*) Materiais adquiridos por Doagéao

Fonte: Proprio Ator




6 CONCLUSAO:

Em sintese entende-se que a garra mecanica movida a pneumatica feita com
materiais reutilizados e um sistema facil e barato poderia ser utilizada por micro-

empreendedores em empresas de descarte de embalagens e outros materiais.

Foi percebido durante o teste do projeto um erro com o atuador que estava
sendo usado nao iria suportar o0 peso da garra, o grupo junto com o professor decidiu
gue a melhor solucéo seria a troca por um atuador maior que pudesse suportar o peso
da garra. ApGs o processo de teste e solucdo dos erros foi visto que o projeto

alcancaria as expectativas do grupo.

7 SUMMARY:

This project aimed to assist microentrepreneurs, which can be of great help for
humans, whether by reaching places they cannot touch or by assisting in packaging
disposal. Due to its small size and use of pressurized air for movement, its arm will be
made of two rectangular plates of average length, which will be fitted between the
inclined plates side by side using a threaded connection and polymer bushing,
preventing them from touching each other. An actuator was used to move the arm,
attached to the previous plates, and a threaded head was inserted between the arm
plates, enabling directional movement of the object. The gripper will have a mechanical
hand resembling a clamp with rubber tips for secure grip, preventing the object from
falling. For rotational movement of the gripper, a shopping cart base was used. In the
structure, two threaded bars were employed for better attachment between the
wheelbase and the plates, preventing the gripper from tilting during movement or
posing a risk of falling. During the project assembly, it was decided that the most
effective method would be to use reusable materials with a simple and low-cost

system.

Keywords: Claw; project; pneumatics; practice and mechanics.



8 RESULTADOS:

O grupo realizou uma pesquisa inicial para determinar a sequéncia de
fabricacdo da garra, processo de fabricagédo e busca por materiais com melhor preco.
Em seguida, eles construiram a estrutura da mesa, utilizando uma base de corrida de

carrinho de supermercado para permitir 0 movimento rotacional da garra.

Foram adicionados componentes como barras roscadas e chapas retangulares
para evitar balangos excessivos da garra durante os movimentos. Um atuador

pneumatico foi instalado para controlar o movimento de inclinagéo da garra.

O braco da garra foi construido com chapas retangulares e um sistema de
encaixe com rosca e bucha de polimero. Uma mao mecanica semelhante a uma pinca
foi utilizada para pegar o objeto desejado, com borrachas de fixacao adicionadas para

evitar quedas.

Apds a montagem, o grupo verificou o funcionamento dos componentes e
realizou a pintura da garra para evitar a corrosdo dos materiais. Por fim, a garra foi

montada novamente, finalizando o projeto.

Esses resultados mostram a fabricacdo bem-sucedida da garra, que agora esta

pronta para ser utilizada.
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