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1. Tema; Patinete a combustao

2. INTRODUCAO

O patinete motorizado € um meio de transporte fabricado para a locomocéo e lazer de
pessoas adultas e jovens. Ele vem ganhando cada vez mais espaco como alternativa
em areas urbanas. Apresenta semelhanca com bicicletas, mas funciona com um
pequeno motor a combustdo e dispde de uma plataforma em que o usuario se mantém
em pé, para fazer viagens de curta-distancia. O patinete motorizado oferece uma série

de vantagens quando comparado a outras op¢cdes de mobilidade urbana.

Comparado a outros meios de locomoc¢do disponiveis nos centros urbanos, ele
oferece melhor rendimento em consumo de combustivel, maior facilidade de
locomocédo, devido ao seu pequeno tamanho, por ndo enfrentar transitos e

engarrafamentos, que sdo muito comuns nas grandes metropoles.

Quando o tema questionado € o meio ambiente, o patinete oferece mais
sustentabilidade por se tratar de um veiculo menor e mais leve, o que traz equilibrio

no consumo de combustivel.

Suas limitac6es aparecem, quando a necessidade vai além de sua capacidade e ideal
que foi projetado, pois € projetado somente para uma pessoa, e uma pequena carga

em seu pequeno “bagajeiro” que pode ser adaptado.

O objetivo deste projeto desenvolver um patinete motorizado para reduzir danos ao
meio ambiente, trazer maior facilidade para o transporte, reduzir o impacto em
engarrafamentos e estacionamentos, oferecer maior acessibilidade a um meio de
transporte motorizado mais barato, por conta de sua manufatura menos complexa,
menor quantidade de pecas e manutencédo simples, desde a manutencao preventiva,

e até mesmo a manutencao corretiva.

Foi desenvolvido um modelo virtual tridimensional, e um modelo manufaturado
fisicamente, de acordo com os calculos necessarios. Foi instalado um motor a

combustéo e uma transmisséo de velocidade que permitiram o seu desempenho ideal.


https://ecycle.com.br/2831-bicicleta
https://ecycle.com.br/component/content/article/63-meio-ambiente/8087-niveis-de-poluentes-atmosfericos-caem-nas-metropoles-com-politicas-de-mobilidade-urbana.html

RESUMO
O projeto desenvolvido PATINETE MOTORIZADO, foi criado a fim de garantir a

locomocéo de ponto A ao ponto B (sendo de curta distancia), em terrenos variaveis
como, pequenas subidas, retas e descidas, sendo mais adequado em terrenos
asfaltados. Oferece um bom deslocamento para os centros urbanos e garantia de
lazer para quem estd buscando este fim, sendo adulto ou até mesmo jovem,
oferecendo seguranca para este publico. E um produto atrativo para o dia-a-dia, tendo
como diferencial a reducdo de consumo de combustivel, por se tratar de uma maquina

com um peso, consideravelmente, leve.

Palavras-chave: Sustentabilidade. Seguranca. Facilidade. Mobilidade.

RESUME
The project developed MOTORIZED SCOOTER was created in order to guarantee

locomotion from point A to point B (being short distance), on variable terrain such as
small climbs, straights and descents, being more suitable on paved terrain. It offers a
good commute to urban centers and a guarantee of leisure for those who are looking
for this purpose, whether they are adults or even young people, offering security for
this public. It is an attractive product for everyday use, with the differential of reducing

fuel consumption, as it is a machine with a considerably light weight.

Keywords: Sustainability. Safety. Ease. Mobility.

3. Descri¢cao e contexto

NG6s desenvolvemos facilidade e praticidade com precos justos em um sé produto,
entregando ao cliente um produto de qualidade, solucionando os problemas de outros
modelos ja disponiveis no mercado, onde precos altos sdo colocados ao publico e
assim, quem nao tem condi¢cdes de compra-lo acaba se tornando o0 nosso publico alvo;
Pessoas necessitadas de mobilidade e agilidade para o dia a dia, ou até mesmo uma
pessoa que tem intengdes de lazer com o0 mesmo, foram o motivo para a criagao deste

patinete motorizado.



3.1. Problemas

e O maior problema encontrado nos modelos que estdo no mercado, foi o alto
custo com modelos custando valores iguais e até mesmo superiores a R$
4.500,00.

e O segundo maior problema foi o tamanho em relacdo a sua poténcia, onde
patinetes com alta poténcia apresentam um tamanho grande em carenagem e
pouco espaco para 0 ocupante, o que acaba limitando o uso do produto.

e Peso da motorizagao do equipamento foi outro problema encontrado em outros
modelos, o qual nos fez optar por op¢gbes de motorizacdo mais leve e uma

estrutura onde fosse possivel conter conforto e espaco para o ocupante.

4. Objetivos

Objetivo geral do projeto, foi atender uma gama de consumidores que nao podiam
obter a grande maioria dos patinetes do mercado atualmente, e que este produto
entregue os atributos planejados aos N0sSsos usuarios.

Maior custo beneficio, acessibilidade, reutilizacdo de materiais que ainda possuem
boa qualidade, agilidade e simplificacdo de manutencdo, foram o0s objetivos

especificos que nos empenhamos a alcancar na elaboracédo deste projeto.

5. Justificativa

Optamos pela motorizagdo a combustdo por conta do peso, valor, facilidade em
manutencao, e até mesmo por seguranca do equipamento. Como observamos em
alguns projetos de motorizagao elétrica, a energia € armazenada em diversas baterias
ligadas em série, geralmente na parte de baixo da estrutura do patinete, isso pode
gerar diversos riscos, como risco de incéndio por super aquecimento no
compartimento, maior peso do projeto devido a grande quantidade de baterias e uma
desvantagem ao usuario em relacéo a recarga, 0 que na maioria dos casos gera um
grande descarte de baterias de forma incorreta, o que causa um dano

consideravelmente grande ao meio ambiente.



6. REFERENCIAS

Foi utilizado como base, um projeto de desenvolvimento de um patinete motorizado,
neste projeto, continha uma grande parte dos atributos que queriamos disponibilizar
para nossos clientes através de nosso produto, porém este projeto era de um patinete
elétrico entdo foram feitas diversas alteracdes na estrutura para alojar o motor dois

tempos na carenagem do patinete.

No link abaixo, a série de videos onde € desenvolvido este projeto:

https://youtu.be/idEbP9ZSYWE - Youtube

Para realizarmos algumas anélises de tensdes, realizamos pesquisa também para a

devida utilizac&o do inventor para esta funcéo, seguindo o link abaixo:

https://youtu.be/Uwjen-N2XNA - Youtube

Pesquisas realizadas também sobre o funcionamento do motor 2 tempo foram
realizadas, utilizando o material a seguir como base e contando com experiéncias

profissionais de alguns integrantes do grupo:

https://pt.wikipedia.org/wiki/Motor _de dois_tempos - Wikipédia

O link abaixo, trata-se do motor 2 tempo que escolhemos para 0 n0sso projeto, entéo
com este como base, desenvolvemos a nossa estrutura para que seja possivel alojar

este motor e suas devidas fixacoes:
Mercado livre

QR-Code -1


https://youtu.be/idEbP9ZSYwE
https://youtu.be/Uwjen-N2XNA
https://pt.wikipedia.org/wiki/Motor_de_dois_tempos

De inicio, para melhor organizarmos o clico de desenvolvimento do nosso produto,
realizamos pesquisas sobre como devemos prosseguir para o inicio do projeto, e

também foram utilizados conhecimentos praticos de membros do grupo para isto:

https://www.voitto.com.br/blog/artigo/projeto-mecanico - Blogg

Utilizamos como base de desenvolvimento outras diversas imagens para que

possamos nos amparar em projetos eficazes:

1-Modelo de patinete que tomamos como
referéncia.

Fonte: Do prdprio autor

7. DESENHOS TECNICOS E CROQUIS

Desenhos finais (sujeito a alteracdes durante a etapa de fabricacéo)

2-Modelamento 3D do projeto feito na
ferramenta Inventor.

Fonte: Do prdprio autor


https://www.voitto.com.br/blog/artigo/projeto-mecanico

3-Vista lateral do nosso projeto.

Fonte: Do préprio autor

4-Rebatimento de vistas do projeto.

4

A(D12:1)
% |

T = T * El T
Fonte: Do préprio autor

5-Desenho técnico do quadro do patinete.

1 g 1 3 d? 1

o

L OBS: Para melhor visualizagdo do desenho,
ﬂ - | avista ampliada estd disponivel a partir da

éﬂ pagina 37.

T T = tP T

Fonte: Do prdéprio autor



6-Desenho técnico da mesinha de direcdo

Front view

Scale: 1:2
2
—u|-|-—
=]
o
Fe
Top view
Scale: 1:2

Fonte: Do prdprio autor

7-Desenho técnico da chapa Base.

1 5 1 ] ¥ 1 2 1

D C(028:1)

T T T .3

Fonte: Do prdprio autor

20

Left view
Scale: 1:2

70

OBS: Para melhor visualizacdo do desenho,
a vista ampliada esta disponivel a partir da
pagina 37.




8-Modelo 3D do quadro do patinete.

Fonte: Do préprio autor

9-Modelo 3D do quadro do patinete, contendo identificagdo de
solda.

Fonte: Do préprio autor

10



11

10-Parafuso do guidao

'S Front view
Scale: 1:1

<

Fonte: Do préprio autor

11-Montagem do parafuso com a mesa

Fonte: Do préprio autor
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12-Guidao do patinete

100

Fonte: Do préprio autor

13-Conjunto Guiddo do patinete

Fonte: Do préprio autor
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14-Desenho técnico da roda.
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Front view
Scale: 1:2

Fonte: Do préprio autor

14-Modelo 3D feito no software Catia

Fonte: Do prdprio autor

99



15-Desenho técnico da engrenagem

22.91

26
Left view Front view
Scale: 1:2 Scale: 1:2

Fonte: Do prdprio autor

16-Modelo 3D da engrenagem feito em Catia

Fonte: Do préprio autor

14



17-Simulagdo de esforgos no eixo traseiro do patinete.

Nodes:780

Elements:407
Type: Yon Mises Stress

Unit: ksi
28/09/2022, 19:31:26
0,05997 Max

0,05195

| | 0,04393

|| 0,03591

|| 0,02789

I 0,01986 Min

Fonte: Do prdprio autor
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OBS: Considerado para simulagdo, as cargas
calculadas na pagina 22, no item 5.4.2.2.

18-Vista explodida do projeto, contendo lista de materiais e ordem de montagem

dos subconjuntos.

Fonte: Do préprio autor




8. Memorial de Célculos
8.1 Plano Inclinado:
Dados:
Estrutura: 20 Kg
Usuario: 90 Kg (em média)
Motor: 12 Kg
Total: 122 Kg

Fn

/ l Pt

Pn P

Formula:
Pt: P.Senf
Pn: P.Cosp
Fn: Pn

Resolugao considerando =20
Pt=1220N . 0,342 = 417,240 N
Pn=1220N . 0,940 = 1146,800 N
Fn=1146,800 N

16

Pn+Pt= 1564,040 N




Resolugao considerando 3= 45
Pt=1220N . 0,707=862.670 N
Pn=1220N . 0,707= 862.670 N
Fn=862.670 N

17

Pn+Pt=1725,340 N

Justificativa: Considerando que nosso produto sera submetido a variadas inclinagdes
de rodagem, foram realizados céalculos sobre o aumento de carga que sera submetido

por conta destas inclinagdes.

8.2 Esforcos na base do Patinete:
Dados:

Usuério: 90 Kg (em média)

Motor: 12 Kg

2,368 KGF/CM

e LU

0.500 KGF/CM

L

I 6 CM 38 CM

90 KGF

RHA
- |

24 CM 2CM

12 KGF

1

I 25 CM 31 CM

RVA

14 CM

1

RHB

RVB

RHB

RVB
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8.2.1: Reagdes de apoio

21YFH=0

2.2y FV = RVA+RVB=0 = -90 -12=0 . 102 KGF

2.3Y MA=90.25+12.56 . 70.RVB=0 - 41,743 KGF=RVB
24 5MB =-12.14 - 90.45 + RVA.70=0 . 60,257 KGF= RVA

5.2.2: Diagrama das forcas cortantes e momento fletor

90 KGF 12 KGF

] 25CM 31CM 14 CM X

41,743
60,257 4 ’
Q2 Q3 Q
1506,42
Q1=0 Q5=0
-584,392
-922,033
MF2 MF3 MF4=0

MF1=0 MF5=0




8.2.3 Célculo de diagrama Forcas Cortantes ( Q)

Q1=0
Q2= 60,257

Q3= 60,257 - 90= -29,743
Q4= -29,743 - 12= -41,743
Q5=-41,743 + 41,743= 0 KGF

8.2.4 Calculo de diagrama de momento Fletor ( MF)

MF1=0
MF2= 1506,425

MF3= 1506,425 — 922,033 = 584,392
MF4= 584,392 — 584,392 = 0

MF5=0

8.3: Centro de gravidade da base do patinete

Total= 102 KGF

Total= 2902

28,45 cm 41,55 cm
/d Jd Y
Y \L/
25cm
56 cm
70 cm
Peso Distancia Momento Distancia do CG em X
12 KGF 672 2906
56 “TZ = 28, 45 cm
90 KGF 25 2 250
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8.4. Distribuicdo de cargas na estrutura

/

1- Longarina Dianteira 2- Longarina Traseira

8.4.1: Longarina Dianteira

750 mm

280 mm

8.4.1.1: Encontrar o valo do angulo
Hipotenusa = +/a? + b?
Hipotenusa = /2802 + 75072

Hipotenusa = v 640 900 2 Hipotenusa = 800,562 mm

. _, _ Cateto oposto
sin™* =

Hipotenusa

_, 750
800.562

sin! =69.528

sin



Angulo Beta= 69.5°

B=69.5
4

L

60.257 KGF
Vy =V.sin «
Vy _
Sin o«
V= 60.257 _ 64,331 KGF
~ sin69.5 '
64,331 KGF

N
B= 69.50/

8.4.1.2: Longarina Traseira

\ B=15°

Vy

sin «

41,743 B
sin15

V =161,283 KGF

L}

41,743 KGF

21
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161,283 KGF

o
\ B= 15°

8.4.2: Decomposicao das forgas sobre os apoios

1- Longarina Dianteira

8.4.2.1:

F1 = F.sin x

F1 = 64,331.sin 69,5
F1=60,257K

F2 = F.cos 69,5
F2 = 64,331.cos 69,5
F2 = 22,529 KGF

8.4.2.2:
F1 = F.sin x
F1 =161,283.sin15

F2 = F.cos «
F2 = 161,283.cos 15
F2 = 155,787 KGF

2- Longarina Traseira

‘ 60,257 KGF

22.529 KGF

41,743 KGF

155,787 KGF
F1=41,743K «
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8.5: Centro de gravidade geral

8.5.1: Centro de gravidade Horizontal (x) 417,43 KGF

510,58 KGF I

¢ rad
|

1600 mm |

Peso
60,257 + 41,743 = Pt 102
Distancia

0 + 1600 = 1600

Momento
60,257 + 66 788,800 = 66 849,057
Distancia do Ponto zero ao Cg

66 849,057
102

= 655,383 mm

250 mm

I 1600 mm |

Ponto zero
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8.5.2: Centro de gravidade vertical (2)

(Ptti — Ptta) Dt
CGv=ee.—mMM8M8M ™ =+ —
P.tan « 2

Onde:

CGv= Centro de gravidade vertical
ee= Entre eixo

Ptti= Peso traseiro (inclinado)
Pttra= Peso total traseiro

P= Peso total

Dt= Diametro da roda traseira

(510,58 —417,43) 3556
1220.tan 9 2

CGv = 1600.

CGv =949,113 mm

944,617 MM
655,383 MM

ST

949,113 mm

\(
- 250 mm

1600 mm

t Ponto zero
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8.6: Tracdo necessaria para sair da inércia
T=aM.g.R

Onde:

T=Tracao

a= Coeficiente de resisténcia ao rolamento ( tabela)

M= Massa do veiculo

g= Aceleracao da gravidade

R= Raio da roda

T=001.122.10.0,178

T=22N/M
8.7: Poténcia do motor

N=F.V
Onde:
N= Poténcia
F= Forca
V= Velocidade

N=22N/M.1M/S
N=22.1
N =2,2 Watts

8.8: Célculo de resisténcia de cordao de solda
F F

— o

A 0707.2.wW.1

Onde:
W=8 mm =0,8 cm
0= 900 KGF (seguindo norma NB 44)
L=25mm=25cm
F=0,707.2.08.2,5.900
F =2545,200 KGF



9. RELACAO DE MATERIAIS

v" Motor de 4 tempos: 5.5 HP, 163 Cilindradas, 4.101,35 watts

19- Motor

Fonte: Mercado Livre

v Pneu: Aro 13, recapado (para reducio de custo e atingir proposta de
reciclagem)

20- Pneu

Fonte: Mercado Livre

26
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v Kit Relagédo Coroa Corrente Pinhao Patinete (conforme desenho técnico)

21- Transmissao

Fonte: Mercado Livre

v Guiddo: Comprimento: 620mm; Peso: 665g. ( Conforme Desenho Técnico)

22- Guiddo

Fonte: Mercado Livre

v Disco de freio: Altura: 1" ; Comprimento: 1" ; Largura: 1" ; Peso: 50 g. Disco
Diamantado 110mm

23- Disco de freio

Fonte: Mercado Livre



v Correia dentada em elos: elos finos 8 mm ; aco

24- Correia dentada

Fonte: Mercado Livre

10. ESTIMATIVA DE CUSTOS

10.1 — Materiais e custos.

MATERIAL UNI QUANTIDADE VALS)R VALOR TOTAL
UNITARIO

Tubo quadrado Metros 6 RS 52,88 RS 264,4
Eletrodo Pecas 30 RS 1,00 RS 30,00
Parafuso M10 Unidades 10 RS 5,00 RS 50,00
Mancais de rolamentos Pecas 2 RS 44,10 RS 88,20
Tinta cinza 1/4 Lata 1 RS 39,99 RS 39,99
Porcas M10 Pecas 20 RS 5,00 RS 100,00
Arruelas de pressdo Pecas 40 RS 3,57 RS 71,4
Motor 4 tempos Peca 1 RS 400,00 | RS 400,00
Roda traseira Peca 1 RS 114,00 | RS 114,00
Tanque de combustivel Peca 1 RS 190,00 | RS 190,00
Kit de relagdo Conjunto 1 RS 140,00 | RS 140,00
Guid3do Peca 1 RS 46,00 RS 46,00
Disco de freio Pecas 2 RS 30,00 RS 30,00
Corrente em elos Peca 1 RS 50,00 RS 50,00
Roda dianteira Peca 1 RS 80,00 RS 80,00
CUSTO DE MATERIAL TOTAL RS 1.792,270
CUSTO DE MAO-DE-OBRA RS 500,00

CUSTO TOTAL

RS 2.292,27

28
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10.2 — Tempo a ser gasto para montagem

Com o projeto e documentacao, foram gastos cerca de 54 horas, contando o designe
em CAD, levantamento de custos, pesquisas de campo, desenvolvimento de calculos
e etc. Estimasse que serdo gastos 15 horas para a manufatura do projeto, onde até o

momento, foram gastas 5 horas.

10.3- Pesquisas realizadas sobre pre¢co dos materiais

QR-Code 2

Corrente

"[. ;
é*ﬂﬂ

QR-Code 3
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11.CRONOGRAMA DE ATIVIDADES

Relacao das atividades
Montagem do quadro

1° Cortar os tubos quadrados.

2° Usinar guia da barra de direcéao.

3° Cortar chapas de fixacdo do motor.

4° Confeccionar os mancais traseiros.

5° Soldar o guia da barra de dire¢cdo no tubo quadrado frontal.
6° Preparar a base de apoio do piloto.

Confeccao da barra de direcéo

1° Cortar tubo cilindrico 2 unidades.

2° Cortar chapa de unido dos cilindros.

3° Soldar chapa nas barras cilindricas da barra de direcao.

Fixacdo do motor no quadro

1° Cortar e rebarbar os suportes de fixacdo do motor.
2° Efetuar a furacéo dos suportes.

3° Posicionar o motor com ateng&o no patinete.

4° Parafusar o motor.

Fixac&o do piso do patinete

1° Cortar a chapa piso no perfil especificado.
2° Fazer a furacéo na chapa piso.
3° posicionar a chapa na base do patinete e demarcar a furacao.

4° furar a base do patinete.
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59 fazer rosca na base.
6° Parafusar a chapa piso na base.

Transmisséo
1° Furar a engrenagem motora de acordo com diametro do eixo do motor. (Obs:

Montar com interferéncia)
2° Parafusar a engrenagem motora

3° Montar engrenagem movida no eixo traseiro mantendo o alinhamento no a

engrenagem motora.
4° Confeccionar o eixo traseiro.
5° Montar o eixo traseiro na roda e fixar no patinete.

6° Montar as protecdes das partes moveis.

Fixacdo da barra de direcao

1° Posicionar a barra de direcdo no quadro.
2° Alinhar a furacéo do quadro com a barra de direcéo.
3° Montar prisioneiro de fixagao.

4° Parafusar a barra.

Fixac&o da roda dianteira

1° Posicionar a roda dianteira.
2° Colocar o prisioneiro.

3° parafusar a roda no patinete.

11.1. Duracao das atividades de acordo com a precedéncia das atividades

12 Montagem do quadro: Tempo determinado de 5 a 7 dias.
2° Confeccionar a barra de direcao: 4 a 5 dias.

32 Fixacdo do motor: 3 a 4 dias.
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42 Transmisséao: 5 dias
52 Fixacao do piso do patinete: 1 a 2 dias.
62 Fixacdo da barra de direcao e guidao: 1 dia.

72 Fixacao da roda dianteira: 1 dia.

11.2. Recursos humanos

Exercer servico de soldagem, manipular lixadeira elétrica, ajuste de pecas em

bancada, usinar em torno mecanico convencional e fresadora.

Executar servicos com seguranca, utilizar os EPIs adequados para cada atividade que

ofereca risco a sua integridade fisica e a dos demais envolvidos.

E necessario utilizar os instrumentos de medigdo corretamente e em boas condicées,

medir mais de uma vez e na davida perguntar a outro membro do grupo.

12.Diario de bordo

18/02: Apresentacdo da matéria de TCC aos alunos.

25/02: Discusséao sobre o tema do projeto.

04/03: Apresentar as ideias de projetos que cada componente do grupo pesquisou

para o professor e decisdo da melhor ideia para o projeto.

11/03: Pesquisa sobre os modelos de patinetes, forma de energia utilizada para

locomocédo da maquina, motores...

18/03: Pesquisa sobre os elementos necessarios para fabricacdo de um patinete,

carga maxima suportada, deslocamento e peso.
25/03: Orgamento de diversos tipos de motores e matérias.
01/04: Desenho em CAD do patinete, discussao geral sobre o projeto.

08/04: Discussdes sobre a fixacdo do motor no quadro e alteragdo do primeiro

desenho do quadro.
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15/04: Desenho com quadro com duas rodas traseiras apresentado por um membro
do grupo.

22/04: Contabilizacéo de gastos e financeiro do grupo.

29/04: Novo modelamento do quadro agora na versao final contemplando duas barras

de apoio para o mancal dianteiro.

06/05: Inicia-se discussdes sobre possibilidade de um amortecedor no patinete.
13/05: Levantamento de custo para o amortecedor dianteiro.

20/06: Primeiros modelamentos do amortecedor.

27/05: Desenho final do amortecedor do patinete.

03/06: Desenvolvimento de fixacdo do amortecedor no guidao.

10/06: Modelamento finalizado do guidao contemplando o amortecedor dianteiro.
17/06: Periodo de férias

24/06: Periodo de férias

01/07: Periodo de férias

06/07: Estudo de localidades de fornecedores de peca.

09/07: Pesquisa de campo, e compra de rodas dianteira e traseira.

13/07: Reconsidera¢des no projeto.

20/07: Modelamento em CAD partindo do zero, seguindo mudancgas de atributos
discutidas.

27/07: Inicio da realizacdo do memorial de calculos.

03/08: Realizacdo do memorial de calculo, novo levantamento de custos e debates

sobre como sera realizada a apresentacéo.

10/08: Realizacdo de memorial de calculo, levantamento de custos aprovado pelo

grupo e continua debates sobre a apresentacéo.
17/08: Definicdo sobre montagem do prototipo.

20/08: Primeiros trabalhos realizados no patinete, partindo da estrutura.
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24/08: Discusséao sobre novas mudancas no modelo em CAD.
29/08: Modelamento em CAD.

31/08: Realizacdo sobre novos célculos do projeto, novo levantamento de custo para

nova realizacao de trabalhos no prototipo.

08/09: Finalizacdo do memorial de célculos e novas discusséo sobre a apresentagcéo
do projeto em CAD e memorial de calculos.

10/09: Acabamento de trabalhos realizados na estrutura do prototipo.

15/09: Definicéo de ilustrac6es do modelo em CAD.



12.2 Tempo destinado a cada atividade

Diagrama 1 - Gantt

TEMPO DE DESENYOLYIMENTO DE ACORDO COM OIAS DE TRABALHD

Atividades 1Diaz z 3 4 5 & T g | 10 1 12 13 14 1= 16 17 1Dia= & horas de trabalho

x a = " Realizado
Definigéc de projeto & ser realizada

Esperads

Estudos de mercado Total

Haras | 232

Wo— Do —

Dias
Escolha de motorizagdo | Z3

o

Inicio do projeto em CAD

Definigdo de custa do projeto
[viabilidade financeira)

Levantamento de custos totais do
projeta

o -~0—0-T

Pesquisa de campo para compra de
pegas

Aquisicio de componentes

Constiugdo e montagem da estrutura
inferior do patinete

Construgdo e montagem da longarina
dianteira e raseira

Montagem da frente do patinete
[amensceder, 1oda = etel

Meontagem da traseira do patinete.
[=ngrenagem, siko, roda & etc)

Finag&o das parte frontal e traseira
COMm a estiutura

[T - T W ]

Maontagem do motor na estrutura

Fixagdo da bateria na estrutura

Teste e requlagem de carburador
Testes

Testes estruturais [comportamento da
estrutura submetida a esforgo)

Ideais e projeto

Produto finalizada Construgio

Testes

Diagrama de Gantt, constando datas de desenvolvimento do produto, da definicdo de
ideais e atributos, passando pela etapa de projeto, e apés finalizada da o inicio na
etapa protétipo e por fim, o produto final.
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Gréfico 1- Tempo de desenvolvimento do projeto.

Tempo de Desenvolvimento

Testes

A‘z%
8 A

&

Projeto
60%

Projeto m Construcdo Testes

Tempo de desenvolvimento do produto.

13. Concluséao

O projeto apresentado (Patinete motorizado) apresentou um bom desenvolvimento e
trabalho em equipe, e maior aprimoramento de nosso conhecimento adquiridos no
curso Técnico em Mecénica e até mesmo, somando com conhecimento que temos no

ambiente de trabalho ou estagio.

Com o TCC pudemos notar a participacdo ativa dos integrantes do grupo,
estabelecendo assim o0 més de Setembro, um avanco de 75% do esperado para o
projeto TCC.

As dificuldades encontradas para a realizagdo do TCC foram, principalmente, o
planejamento estratégico devido a idealizacdo do projeto, situacdo financeira

disponivel e a busca por materiais acessiveis e com boa qualidade.
Como tudo isso se resume:

O projeto foi bem desenvolvido e bem projetado, assegurado tecnicamente conforme

calculos expostos anteriormente, projeto em CAD e levantamento de custos.



14.Melhor Visualizag&do de Alguns Desenhos Técnicos

25- Desenho Técnico da Chapa-Base

i ) .

: e L2708, C(028:1)
' b b 7% /‘5
0 = ! —-
| |
1 + 1

Fonte: Do prdprio autor
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26- Desenho Técnico do quadro-base

1 A v | _ .

=000
RS,

A-A(0,08:1)

E

B(1/10)

. - x | e

Fonte: Do prdprio autor
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