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3. DESENVOLVIMENTO DO PROJETO 
 

 

strain gauge

● Órtese ortopédica com joelho articulado: 

● Atuador elétrico 12V, 200mm, 6mm/s, 1500N: 

● Sensor Strain Gauge: 

● Arduino Uno: 



● Ponte H (driver de controle de motor): 

strain gauge

Figura 1 – Desenho do protótipo 



3.1 Programação 
 

 

strain gauge

Figura 2 – Programação 
 



 

 

 



3.2 Processo de desenvolvimento 

 
Figura 3 – Cronograma das atividades 



Figura 4 – Teste de funcionamento do sensor EMG 

 

Figura 5 – Sinais obtidos pelo sensor EMG 
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Figura 6 – Teste do funcionamento do protótipo 
 

strain gauge 



Figura 7 – Teste de funcionamento do strain gauge 
 

Figura 8 – Sensor strain gauge na folha EVA 
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